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RESUMEN

El presente trabajo de investigacion titulado “La robdtica educativa en el desarrollo
de la capacidad de fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado de la
Institucion Educativa Primaria N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.” responde al
siguiente enunciado: ;Cudl es la eficacia de la Roboética Educativa en el desarrollo
de la capacidad de fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado de la
Institucion Educativa Primaria N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno 20167, con este
proposito el objetivo consiste en Determinar la eficacia de la Robotica Educativa
en el desarrollo de la capacidad de fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to
grado de laInstitucion Educativa Primaria N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.
En tal sentido se recurre a la investigacion de tipo experimental a través del disefio
cuasi-experimental; los resultados obtenidos indican que en la investigacion la
Robotica Educativa en los estudiantes del 6to grado de la Institucion Educativa
Primaria N° 70682 “Uros Torani Pata” de la ciudad de Puno, es eficaz en el desarrollo

de la capacidad de fuerza y movimiento segun los datos obtenidos en la investigacion.

Palabras claves: robotica educativa, aprendizaje, capacidad de fuerza y movimiento.
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ABSTRACT

The present research work entitled "The educational robotics in the development of the
capacity of strength and movement in the students of the 6th grade of the IEP. N° 70682
"Uros Torani Pata” Puno 2016. " responds to the following statement: What is the efficacy
of Educational Robotics in the development of the capacity of force and movement in the
6th grade students of institution educational primary number 70682 "Uros Torani Pata"
Puno 2016, for this purpose the objective is to determine the effectiveness of Educational
Robotics in the development of the capacity of force and movement in the 6th grade
students of the institution educational primary number 70682 "Uros Torani Pata" Puno
2016.

In this sense, experimental research is used through quasi-experimental design.

Finally, the obtained results indicate that in the research the Robotics Education in the 6th
grade students of the institution educational primary number 70682 "Uros Torani Pata"
of the city of Puno, is effective in in developing the capacity of strength and movement

according to the data obtained in the investigation.

Keywords: educational robotics, learning, capacity for strength and movement
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INTRODUCCION

Presentamos a vuestra consideracion el presente informe de tesis titulado: “La robotica
educativa en el desarrollo de la capacidad de fuerza y movimiento en los estudiantes
del 6to grado de lalEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.” para optar el
titulo de licenciado en Educacion Primaria.

Este trabajo esta elaborado con el deseo de proporcionar informacion importante para
tomar decisiones en el campo de la Educacion escolarizada y tecnologica, la eficacia
de la Robdtica Educativa en el desarrollo de la capacidad de fuerza y movimiento.
El presente informe esta dividido en cuatro capitulos:

El primer capitulo consta del planteamiento del problema de investigacion, descripcion,

definicion, limitaciones, justificacion, y objetivos de la investigacion.

En el segundo capitulo se inicia con los fundamentos tedricos de la investigacion asi

mismo los antecedentes, base tedrica y definicion de términos.

En el tercer capitulo se especifica el tipo de investigacion, asi como el disefio, la
poblacién y muestra de estudio, asi como las técnicas e instrumentos utilizados en la
recoleccion de informacion.

En el cuarto capitulo se sistematiza el andlisis y la interpretacion de los resultados de la
investigacion.

Por ultimo, encontraremos las conclusiones a las cuales arribamos producto de la
ejecucidn de esta investigacion; asi como, las sugerencias que consideramos pertinentes
para la los docentes, directivos y autoridades de Institucion Educativa Primaria, con el

objetivo de aportar para mejorar el proceso de ensefianza aprendizaje.

11
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CAPITULO |

PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA DE INVESTIGACION
1.1 DESCRIPCION DEL PROBLEMA DE INVESTIGACION

En la actualidad se observa que la ciencia y tecnologia en el siglo XXI requiere
de personas capaces de manejar Yy controlar equipos de alta tecnologias asi que
en algunos paises sobre todo del hemisferio norte como EEUU, Corea del Sur,
Holanda, etc. han incluido temas de robdtica educativa en la programacién
curricular para demostrar que los estudiantes pueden construir sus propias
representaciones y conceptos de la ciencia y tecnologia, mediante la utilizacién,
manipulacion y control de ambientes de aprendizajes robotizados, a través de la
solucion de problemas concretos de tal forma que su aprendizaje sea significativo.

En los ultimos afios, las competiciones de robética educativa han alcanzado gran
Popularidad, su objetivo principal es fomentar el interés por vocaciones cientifico-
técnicas entre las nuevas generaciones. Al ser la robdtica educativa una herramienta
multidisciplinar, estas competiciones son un escenario ideal que permite a cada
participante el aprendizaje de diversos conceptos cientificos, los desafios de cada
competicion obligan al estudiante a razonar, ordenar su pensamiento y encontrar
los pasos logicos en la consecucion de cierta tarea ademas les brinda la oportunidad de:
asumir responsabilidades, ser perseverante, capaz de trabajar en grupo, aceptar y respetar las
normas, ser tolerante y solidario con los demés, aceptar equilibradamente los éxitos y los

fracasos, losaciertos y los errores”.

En los EEUU los modulos de Robética Educativa estan implementados en todas

las escuelas, es asi que se auspicia las competencias regionales, nacionales e
12
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internacionales de Robdtica en varias categorias con la finalidad de formar
jovenes que desarrollen tecnologia. Los mdédulos que se usan en EEUU son los
mismos que el Ministerio de Educacion del Peru esta implementado en las escuelas
primarias y secundarias con los Kit Lego Wedo y Lego Mindstorms NXT
respectivamente. En nuestro pais algunos Colegios Particulares y las Ilamadas
Instituciones Educativas emblemaéticas han iniciado a desarrollar la Robotica
Educativa en las sesiones de aprendizaje, teniendo como logro el desarrollo de
capacidades de imaginacion, creacion, solucion de problemas y trabajo en equipo,
todo ello llevando al éxito de estudiantes. Unamuestra de los logros es la
participacién de estudiantes peruanos de 9-18 afios de las diferentes Instituciones
Educativas pablicas y privadas en torneos internacionales como la FIRST (inspiracion
y reconexion de la ciencia y tecnologia) en los Estados Unidos, la WRO (olimpiada de
robdtica mundial) en Asia y LARC concurso de robética de latino américa. Todas estas
actividades y otras se organizan y fomentan el desarrollo de las capacidades y

habilidades en los nifios y jovenes de todas las edades.

En la Institucion Educativa primaria N° 70682 “Uros Torani Pata” de Puno
Estamos seguros que se puede desarrollar la capacidad de fuerza y movimiento
mediante la robdtica educativa en el sexto grado, estos conocimientos tiene como
contenido: maquinas simples como medios para ahorrar esfuerzo; la palanca, poleas,
engranajes, estructuras, ruedas y ejes etc. Estos conocimientos pueden ser demostrados
a través de la robdtica educativa en simulaciones llevando un sistema de
entrenamiento contindo usando los modulos de robdtica educativa Lego WEDO

y Lego MINDSTORM NXT vy el software de programacion respectivo.
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1.2 ENUNCIADO DEL PROBLEMA

¢Cual es la eficacia de la Robotica Educativa en el desarrollo de la capacidad de
fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado de la I.E.P. N° 70682 “Uros

Torani Pata” Puno 2016?

1.3 LIMITACIONES DEL PROBLEMA.

El informe tiene por finalidad una forma alternativa de ensefianza en
Educacion Primaria ya que es uno de los niveles donde el nifio pone en practica su
creatividad. La robdtica educativa integra la totalidad de las &reas curriculares en
las cuales se hacen demostraciones a través de las simulaciones.

La investigacion presenta las siguientes limitaciones:

-La programacion curricular no contempla temas de rob6tica educativa en sus carteles
de capacidades.

-La formacion de grupos esta limitada al tiempo de disponibilidad de los
estudiantes.

-la falta de trabajos similares a este proyecto de investigacion.

1.4 DELIMITACIONES DEL PROBLEMA.
1.4.1 DELIMITACION ESPACIAL.

El informe se aplica en la institucion educativa N° 70682 “Uros Torani

Pata” de la ciudad de Puno.
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1.4.2 DELIMITACION SOCIAL.

El estudio y aplicacion se realiza con los estudiantes del 6to grado del nivel primario.

1.4.3 DELIMITACION TEMPORAL.

La investigacion se realiza en el segundo trimestre del afio académico 2016.

1.5 JUSTIFICACION DEL PROBLEMA.

La educacion de nuestro pais entra en una nueva etapa, donde se desarrolla
nuevas formas de aprendizaje y desarrollo de capacidades para las nuevas formas
de vida y retos del futuro.

En estenuevo siglo se ha incrementado el uso detecnologia de informacion,
asi como el desarrollo de la ciencia y tecnologia por lo que el desarrollo de nuevas
capacidades se fomenta desde la escuela en sus diferentes grados y niveles. Las
instituciones Educativas del pais estan siendo implementadas con computadoras XO
para primaria y modulos de robotica Lego Wedo y Lego Mindstorn NXT. Con
los cuales se desarrollan las diferentes capacidades como: maquinas simples, fuerza
y movimiento, estas son capacidades integradoras y complejas. Las instituciones
educativas cuentan con los modulos de Robdtica Lego Wedo para primaria.
En el aspecto pedagdgico consideramos la importancia que presenta la Robdtica
Educativa para el desarrollo de capacidades en los estudiantes, las cuales les ayudaran
significativamente en sus actividades escolares, asi como en su proyecto de vida,
también podemos mencionar que las capacidades desarrolladas con la aplicacion de
la Robdtica Educativa le permiten desarrollar otras capacidades de otras areas. En

el aspecto Metodoldgico la aplicacion de la Robotica Educativa presenta una gran
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variedad de estrategias para realizar actividades de aprendizaje, esto permite al
docente y estudiante encontrar nuevas formas de aprendizaje que sean agradables
e interesantes por lo tanto significativoen la vida del estudiante. En el aspecto
cientifico las capacidades que se desarrolla en los estudiantes aplicando la Robética
Educativa sirven como base para los futuros cientificos y tecnologos que necesita
nuestro pais y el mundo porque el nuevo siglo es el mundo del conocimiento y la
tecnologia, si tenemos ciudadanos con capacidades desarrolladas en ciencia y
tecnologia tendremos wuna calidad de vida confortable. En el aspecto Legal el
desarrollo de las capacidades usando la Robotica Educativa permitira validar y
continuar con la inversién en proyectos de robdtica educativa en las escuelas,
la capacitacion de docentes serd necesario y el estado tendra una base legal
para la inversion. En el aspecto social, las competencias nacionales e internacionales
de Robotica educativa donde participan estudiantes de diferentes escuelas de varios
paises de los cinco continentes usando los mismos kits Lego wedoy lego Mindstroms
NXT, esto demuestra que nuestro pais y nuestros estudiantes tiene las mismas

facilidades que los paises europeos, asidticos y americanos.

1.6 OBJETIVOS DE LA INVESTIGACION.

1.6.1 OBJETIVO GENERAL

Determinar la eficacia de la Robédtica Educativa en el desarrollo de la
capacidad de fuerzay movimiento en los estudiantes del 6to grado de lal.E.P. N°

70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.
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1.6.2 OBJETIVOS ESPECIFICOS.

-verificar la eficacia de la robdtica educativa en el desarrollo de la capacidad de
fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado de lal.E.P. N° 70682
“Uros Torani Pata” Puno 2016.

-Comprobar la eficacia de la robdtica educativa en la aplicacién de simulaciones
de fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado de la LE.P. N°
70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.

-Demostrar la eficacia de la Robdtica Educativa en el desarrollo cognoscitivo de
fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado de la I.E.P. N° 70682

“Uros Torani Pata” Puno 2016.
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CAPITULO II

MARCO TEORICO.

2.1 ANTECEDENTES DE LA INVESTIGACION.

Choque R, (2009) “Aulas de Innovacion Pedagdgica y desarrollo de capacidades
en Tecnologias de la Informacion y la Comunicacion TIC”, en la Universidad Nacional
Mayor de San Marcos Lima —Per(; fue una investigacion cuasi experimental, con
post prueba, fueron estudiados 1141 estudiantes de 4° y 5° secundaria de la UGEL
11 de San Juan de Lurigancho de Lima donde se menciona que hubo un
incremento significativo en las capacidades estudiadas en los estudiantes del grupo
experimental en comparacion del grupo de control. La conclusion fue el estudio en
las aulas de innovacién mejora el desarrollo de las capacidades TIC, puesto
que este aprendizaje se realiza desde el mismo hecho de que los estudiantes
aprenden de tecnologia y con tecnologia. Para el desarrollo de capacidades en el area
de EPT se requiere haber desarrollado capacidades en TIC porque estos son
herramientas para continuar con el desarrollo de las capacidades de EPT y al Robdtica
Educativa integra estas capacidades de TIC y EPT.

Gutiérrez G. (2009), “Uso de las computadoras portatiles XO en el desarrollo de
los componentes del area de Comunicacién Integral en los estudiantes del sexto
grado de la I.LE.P N° 30115 Junin — Peru; la investigacion por su proposito es
tecnoldgica porque busca desarrollar y validar tecnologia que pueda servir para
transformar la realidad. Por su naturaleza es aplicada porque tiene fines pragmaticos o

utilitarios que contribuyen al logro de un beneficio concreto. Por el nivel de
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investigacion es descriptiva porque estd orientada al conocimiento del estado actual
del uso de las XO. Por la modalidad del procesamiento de la informacion es
cuantitativa porque hace uso de procedimientos numéricos y estadisticos, establece la
relacién estadistica entre variables y sus indicadores; asi como cualitativa porque
emplea la guia de observacién y ficha de autoevaluacion. Se recogieron las
manifestaciones escritas de ocho estudiantes observados. Nuestro proyecto de tesis uso
las computadoras XO y computadoras PC para desarrollar la programacion, por lo
tanto, se requiere que los nifios y jovenes tengan capacidades  desarrolladas  en
estas  areas.

Chang B. (2004) “Analisis y propuesta de gestion pedagogica y administrativa de las
TICS, Para construir espacios que generen conocimientos en el colegio Champagnat”
Lima- Per0; la investigacion es de tipo descriptivo empleando método cuantitativo y
cualitativo EIl andlisis nos refiere que no existe un planteamiento claro sobre el
uso de las TICS, desde el ambito pedagdgico y administrativo, ello puede estar
incidiendo en que el uso de los recursos no se esté dando de la mejor manera
posible, tanto desde la mirada de inversiobn como desde el aporte educativo. Los
procedimientos respecto a la gestion de las nuevas tecnologias de la informacion y
de la comunicacion. Las preguntas fueron variadas, abiertas para temas extensos y
que son dificiles de enmarcar en una propuesta definida y cerradas para temas de

facil manejo por su cotidianidad.
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2.2. SUSTENTO TEORICO.
2.2.1. BASES TEORICAS DE LA ROBOTICA EDUCATIVA.

Respecto a la definicion de Robética se menciona lo siguiente: La definicion
adoptada por el Instituto Norteamericano de Robdtica aceptada internacionalmente
para Robot es: “Manipulador multifuncional y reprogramable, disefiado para mover
materiales, piezas, herramientas o0 dispositivos especiales, mediante movimientos
programados Yy variables que permiten llevar a cabo diversas tareas”. La anterior
definicion puede reducirse groseramente para sSu manejo como: Manipulador
multifuncional programable. Si buscamos en otras fuentes especializadas o
diccionarios encontraremos: Aparato automatico que realiza funciones normalmente
ejecutadas por los hombres.

Martinez C. (2013). Robotica Educativa con MBot y Arduino.

El término "robot” se debe a Karel Capek, quien lo utilizé en 1917 por
primera vez, para denominar a unas maquinas construidas por el hombre y dotadas
de inteligencia. Una vez comprendido el concepto de robot podemos avanzar hacia
la definicion de la ciencia que estudia este tipo de dispositivos, la cual se denomina
"Robdtica” y ha evolucionado répidamente en estos Ultimos afios Podriamos
aproximarnos a una definicion de Robdtica como: EI disefio, fabricacion vy
utilizacion de maquinas automaticas programables con el fin de realizar tareas
repetitivas como el ensamble de automoviles, aparatos, etc. lo cual incluye el control
de motores, mecanismos automaticos neumaticos, sensores y sistemas de computos.

Martinez C. (2014), Proyectos Tecnoldgicos - Robética e Impresion 3D.
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2.2.2. DEFINICION DE ROBOTICA EDUCATIVA.

La robotica educativa tiene sus origenes en Boston. Seymour Papert Cientifico
Social, es quien desarrolla en el Laboratorio del MIT (Instituto Tecnoldgico de
Massachussets) el primer lenguaje de programacion educativo llamado LOGO,
dirigido a los nifios. Posteriormente, fusiond este lenguaje de programacién con los
materiales de construccion e investigacion LEGO, iniciandose de esta forma la
robdtica educativa, a esta propuesta pedagogica le llamd construccionismo,
aplicandose por primera vez, con el apoyo de Seymour Papert y el MIT enla
Escuela del Futuro de Boston.

Martinez C. (2014), Proyectos de Robotica con LEGO MINDSTORMS EV3 App para

tabletas.

La Robdtica Educativa se concibe como un contexto de aprendizaje que involucra
a quienes participan en el disefio y construccién de creaciones propias (objetos
que poseen cuerpo, control y movimientos) primero mentales y luego fisicas,
construidas con diferentes materiales y controladas por un computador, llamadas
simulaciones o prototipos. Estas creaciones pueden tener su origen, en un referente
real, por ejemplo: un proceso industrial automatizado, en el que los estudiantes
recrean desde la apariencia de las méaquinas hasta las formas de movimiento o
de interactuar con el ambiente; entonces nos encontramos ante una simulacién; o
prototipos que corresponden a disefio y control de un producto que resuelve un
problema particular de su escuela, de su hogar o comunidad, de una industria o
proceso industrial. lgualmente, las producciones de los estudiantes podrian integrar

ambas, prototipos y simulaciones.
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Pinto H. (2010). Uso de la robdtica educativa como herramienta en los

procesos de ensefianza.

La ensefianza de la robotica tiene como objetivo principal la adaptacion de
los estudiantes a los procesos productivos actuales donde la automatizacion (tecnologia
que esta relacionada con el empleo de sistemas mecanicos, electronicos y basados
en computadoras en la operacién y control de la produccion) tiene un papel
importante. Sin embargo, se considera que la robdtica presenta retos que van mas
alld de una aplicacién laboral. Por otra parte, la construccién de robots reales
permite la comprension de conceptos relacionados con sistemas dindmicos
complejos. Con el objetivo de obtener el comportamiento deseado, el alumno
disefia la mente (programacion) y el cuerpo de organismo artificial, posteriormente
mediante continuos ensayos perfecciona el disefio de varios aspectos hasta alcanzar
el objetivo deseado.

Pitti R. (2010). Experiencias construccionistas con robotica educativa en el centro

internacional de tecnologias avanzada, Universidad de Salamanca: Espafia.

E n el estudio de la robdtica es la imprescindible necesidad de un perfecto
acoplamiento entre el software y el hardware del robot, es importante que los
integrantes de un equipo, seleccionen las areas de acuerdo a su preferencia, ya sea con
relacion a la construccion fisica o la programacion del robot. La comunicacion
entre los encargados de la programacion y los de la construccién produce una
relacion muy interesante con respecto al comportamiento de los estudiantes. Las

conductas individualistas conducen repetidamente al fracaso, es necesario que el
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alumno comparta sus experiencias, su proyecto, y discuta con sus compafieros
una y otra vez las caracteristicas del robot que constituyen en conjunto para
llegar a una solucién satisfactoria.

Choque R. (2009) “Aulas de Innovacion Pedagodgica y desarrollo de capacidades en
Tecnologias de la Informacién y la Comunicacion TIC”, en la Universidad Nacional

Mayor de San Marcos Lima —Perl

La construccion de robots autonomos permite en el alumno analizar y
modificar todas las variables que encontrard en el proceso industrial, por ejemplo,
en la construccion de sistemas cerrados, podra programar el comportamiento de los
motores segun la informacion que le brindan los sensores, en sistemas fijos podra
definir los pasos del proceso automatizado. Es esencial que los estudiantes conozcan
los distintos sistemas de control y sus principales funciones, atendiendo a la
teoria para con ello aplicar sus conocimientos a la construccion de aparatos que
cumplan con el objetivo programado. (proyectos con Lego Mindstorms-tecnologia-
instrumentacién-robotica.

Martinez C. (2014). proyectos con lego mindstorms-tecnologia-instrumentacion-

robatica,

2.2.3 IMPORTANCIA DE LA ROBOTICA EDUCATIVA

La Robotica Educativa privilegia el aprendizaje inductivo y por descubrimiento guiado,
lo cual asegura el disefio y experimentacidn, de un conjunto de situaciones didacticas que
permiten a los estudiantes construir su propio conocimiento. Busca forjar personas con
nuevas habilidades y conceptos capaces de presentar alternativas de solucion eficientes a

los problemas del mundo actual. Principalmente en Ciencias (Biologia, Fisica y Quimica),
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pero también en Matematicas y espafiol, las lecciones que plantea el material de apoyo
del programa permiten que el alumno trabaje en dominar las competencias béasicas de
egreso de la educacion bésica.

Las distintas competencias basicas son el aprendizaje colaborativo, la toma de decision
en equipo, la exposicion y descripcion de tareas, la utilizacion de conceptos basicos y
fendmenos de la naturaleza en la realizacion de tareas cotidianas, la lectura, comprensién
y ejecucion de tareas presentes en manuales, facilita el razonamiento légico y la reflexion
sobre el porqué de las cosas, la experimentacién y la comprension de las repercusiones
de las decisiones que toman, el respeto hacia las ideas planteadas por los demas, entre
muchas otras competencias que complementan y fortalecen el perfil de egreso planteado
por los planes de educacion basica.

2.2.4. OBJETIVOS DE LA ROBOTICA EDUCATIVA.

Martinez C. (2014), Proyectos de Robética con LEGO MINDSTORMS EV3 App
para tabletas.

o Observar — manipular — formular hipétesis — experimentar — comprobar — verificar.

. Explicar procesos y procedimientos - perfeccionar la capacidad creadora e

interpretativa.

o Desarrollar la inteligencia — estimular el desarrollo de habilidades constructivistas.

. Aprender a actuar democraticamente, escuchando las posibles soluciones

planteadas por los compafieros.

Para trabajar con Robotica en la educacion, es necesaria la utilizacion de plataformas

roboticas, entre ellas, las de bajo costo es LEGO. Los sistemas educativos robéticos
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LEGO MINDSTORMS proveen una solucion hecha a medida de hardware, software
y recursos educativos para su uso en las aulas y en casa. Los estudiantes aprenden
a disefiar, programar y controlar totalmente los modelos funcionales y los robots que
llevan a cabo la vida-como tareas automatizadas. Las ventajas de los robots de LEGO
en el entorno escolar incluyen Reconocimiento instantaneo de los estudiantes de la
marca LEGO (que se asocia con la diversion). Permite la creacion de prototipos rapidos
Puede ser programado con varios idiomas; LEGO NXTG lenguaje de programacion,
Lab VIEW, ROBOTC, JAVA. Es posible emplearlos tanto en ambientes tradicionales
y no tradicionales. Se puede utilizar en muchos tipos de aulas y en diversas asignaturas
como matematicas, ciencia, tecnologia, talento, necesidades especiales, etc. Tenemos
programas informéaticos como Lego Mindstorms NXT. Asi mismo el software es
elaborado por Lab VIEW, un software intuitivo de programacion gréfica utilizado por

cientificos e ingenieros de todo el mundo para el disefio y control.

2.2.5. FUNCIONES DE LA ROBOTICA EDUCATIVA

Candelas. A. (2003). Evaluacion del impacto de los laboratorios virtuales con
acceso remoto en el aprendizaje de las préacticas de estudios de ingenieria. XXIV
Jornadas de Automética. Instituto de Automatica y Fabricacion.

FUNCION INFORMATIVA: se presenta una informacion estructurada de la realidad.

FUNCION INSTRUCTIVA: orientan el aprendizaje deLos estudiantes, facilitando

el logro de determinados objetivos educativos.

FUNCION MOTIVADORA: los estudiantes se sienten atraidos por este tipo de

material, yaque los programas suelen incluir elementos para captar la atencion de los

estudiantesy  mantener  su interés (actividad, refuerzos, presentacion atractiva.)

25

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis




Universidad

TESIS UNA - PUNO &1[L5T Nacional del
| Attiplano

A) FUNCION EVALUADORA: la mayoria de los programas ofrece constantes
evaluaciones sobre las actuaciones de los estudiantes, corrigiendo de forma inmediata
los posibles errores de aprendizaje, presentando ayudas adicionales cuando se
necesitan, etc. Se puede decir que ofrecen una evaluacion continua y en algunos casos
también una evaluacion final o explicita, cuando el programa presenta informes sobre
la actuacion del alumno (nimero de errores cometidos, tiempo invertido en el
aprendizaje, etc.).

B) FUNCION INVESTIGADORA: muchos programas ofrecen interesantes
entornos donde investigar: buscar informaciones, relacionar conocimientos, obtener

conclusiones, compartir y difundir la informacion, etc.

(03] FUNCION EXPRESIVA: los estudiantes se pueden expresar y comunicar
a través de la computadora, generando materiales con determinadas herramientas,
utilizando lenguajes de programacién, etc.

D) FUNCION METALINGUISTICA: los estudiantes pueden aprender los
lenguajes propios de la informatica.

E) FUNCION LUDICA: el trabajo con computadora tiene para los estudiantes en
muchos casos connotaciones ludicas, pero ademas los programas suelen incluir
determinados elementos ludicos.

F) FUNCION INNOVADORA: supone utilizar una tecnologia recientemente
incorporada a los centros educativos que permite hacer actividades muy diversas a
la vez que genera diferentes roles tanto en los profesores como en los estudiantes
e introduce nuevos elementos organizativos en la clase.

G) FUNCION CREATIVA: la creatividad se relaciona con el desarrollo de los

sentidos (capacidades de observacién, percepciony sensibilidad), con el fomento
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de la iniciativa personal (espontaneidad, autonomia, curiosidad) y el despliegue de
la imaginacion (desarrollando la fantasia, la intuicion, la asociacién). Los programas
informaticos pueden incidir, pues, en el desarrollo de la creatividad, ya que

permiten desarrollar  las  capacidades indicadas.

2.2.6. MODULOS DE ROBOTICA EDUCATIVA PARA LA EDUCACION
PRIMARIA'Y SECUNDARIA.

Ortiz. H. (2010). Desarrollo de aplicaciones y documentacion de las plataformas
robdticas pioneer P3-DX y pioneer3 P3-AT, in Facultad de Ingenieria Electronica,

Escuela Politécnica del Ejército: Sangolqui.

. Kit Lego Wedo. Para estudiantes de educacion Primaria (6-11 afios).

. Kit Lego Mindstorms NXT. Para estudiantes de educacion secundaria (11-

16 afos).

. Kit TETXIX. Para estudiantes de 3° a 5° de secundaria.

o Kit NI MyDAQ. Para estudiantes de 4° 5° secundaria, de la especialidad de

electronica.

. Kit NI Compact RI10. Para estudiantes de 5° secundaria de la especialidad de
electronica. Los mddulos de Robdtica son una propuesta que esta dando resultados
en Estados Unidos, Europa y Asia por tal motivo la validacion de esta estrategia se
realiz por la siguiente investigacion que tiene vital importancia para la continua

implementacion.
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2.2.7. LA ENSENANZA DE CIENCIA EN EDUCACION PRIMARIA

En la sociedad contemporanea actual, la ciencia y la tecnologia ocupan un lugar
fundamental, tanto asi que es dificil comprender el mundo moderno si no se entiende
el papel que cumple la ciencia. Es un hecho aceptado por todos, que es preciso
hacer que la poblacion en general reciba una formacion cientifica basica que le
permita comprender mejor su entorno y relacionarse con él de manera responsable,
y con ello, mejorar su calidad de vida. Esta es una de las razones por las que el
aprendizaje de las ciencias es una de las tareas fundamentales de la educacion.

Lo que se propone actualmente en materia de formacion cientifica de calidad
para todos va mas alld de proporcionar solo informacion cientifica, o alfabetizacion
cientifica propuesta en las ultimas décadas del siglo anterior. La formacion
cientifica basica de calidad destinada a toda la poblacion, desde la escuela,
constituye una respuesta a las demandas de desarrollo y se ha convertido en
una exigencia urgente, en un factor esencial para el desarrollo, tanto personal
como social. En este contexto, el curriculo de Educacion Primaria contribuye a la
formacion de actitudes positivas de convivencia social y ejercicio responsable de la
ciudadania, al proporcionar formacion cientifica y tecnologica basicas a los nifios,
a fin de que sean capaces de tomar decisiones fundadas en el conocimiento y
asumir responsabilidades al realizar acciones que repercuten en el ambiente y
en la salud de la comunidad.

En relacion con el desarrollo personal de los nifios de Primaria, el &rea contribuye
con la formacion de su personalidad, inteligencia y madurez, cuando da énfasis a
la puesta en practica consciente de sus estrategias y posibilidades de aprender y

maravillarse por los fendmenos, seres y objetos de la naturaleza y con ello
28

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis



http://cienciayambienteeneducacionprimaria.blogspot.com/2011/05/la-didactica-de-ciencia-y-ambiente-en.html
http://cienciayambienteeneducacionprimaria.blogspot.com/2011/05/la-didactica-de-ciencia-y-ambiente-en.html
http://cienciayambienteeneducacionprimaria.blogspot.com/2011/05/la-didactica-de-ciencia-y-ambiente-en.html

Universidad

TESIS UNA - PUNO i L[LgE Nacional del
Altiplano

aprender a observarlos, preguntarse como son, qué les ocurre, por qué cambian, qué
pasa si se modifican sus condiciones iniciales y de qué manera se relacionan entre
si. Estas posibilidades estan basadas en la curiosidad espontanea y sin limites de los
nifios y nifias y en su capacidad de reflexionar sobre lo que aprenden y de poner
en practica sus capacidades afectivas e intelectuales que le permitan desarrollar su
actitud y quehacer cientifico y a la vez fortalecer sus valores y sus compromisos
relacionados con la conservacion de su salud personal y la de su entorno. Para
conseguir las aspiraciones descritas, el area, desarrolla competencias Yy capacidades
referidas a nociones y conceptos basicos de la ciencia y la tecnologia, procesos
propios de la indagacion cientifica, y actitudes referidas a la ciencia y el ambiente;
mediante actividades vivenciales e indagatorias que comprometen procesos de
reflexion-accion y accién-reflexion y que los estudiantes ejecuten dentro de su
contexto natural y socio cultural. La actividad cientifica de los nifios y las nifias
es similar a la del cientifico.

Los nifios comienzan a partir de sus ideas sobre como son las cosas, cOmMo
cambian y desarrollan estas ideas probandolas en investigaciones préacticas; por lo
que, durante su actividad cientifica, los estudiantes deben ser proveidos de
oportunidades para probar, desafiar, cambiar o sustituir sus ideas. Las actividades que
los estudiantes realizan en su aprendizaje, deben implicar procesos en los cuales:
plantean sus ideas y conceptos, toman consciencia de sus ideas y conjeturas, las
contrastan con los hechos, las debaten a la luz de los nuevos conocimientos y
finalmente, las modifican haciéndolas conocimiento significativo. De este modo,
los estudiantes, desarrollan su comprension cientifica del mundo que les rodea. Por

tal razon, es preciso destacar aqui, que la construccion de los aprendizajes por
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los estudiantes, esta supeditada a la realizacion de una actividad cognitiva intensa,
en un proceso en el que se articulan, comprensivamente, los conceptos con los
procesos indagatorios. Es decir que deben articular cada conocimiento cientifico y
tecnologico previsto en el éarea con el conjunto de procesos de la indagacion
cientifica. Del mismo modo, es necesario tener en cuenta que la construccion de
valores estd condicionada a la realizacion de una actividad reflexiva intensa en la que
los estudiantes debaten y contrastan lo positivo y lo negativo de su realidad y sus
actitudes, respecto del ambiente y la calidad de vida. En este entendido el trabajo
del docente en el aula consistira en movilizar la actividad indagatoria de los
nifios y nifas, partiendo de su curiosidad natural y humana e instrumentando la
construccién de sus conocimientos por medio de la indagacion y sus procesos. En
consecuencia, hacer indagacion cientifica en la escuela significa poner en accion los
siguientes procesos:

- Hacer preguntas sobre objetos, organismos, fenomenos del medio ambiente.

- Hacer conjeturas y predicciones que respondan provisionalmente a las preguntas
formuladas.

- Documentarse con informacion al respecto proveniente de libros u otros medios.
- Planear y llevar acabo pequefias investigaciones y experimentos sencillos
para responder sobre evidencias objetivas a las preguntas.

- Realizar observaciones, estimaciones, mediciones mientras se desarrolla la
investigacion.

- Registrar cuidadosa y sistematicamente los datos que se obtienen en el
experimento o la investigacion.

- Utilizar los datos obtenidos para construir
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explicaciones basadas en las evidencias y/o formular nuevas conjeturas.
- Comunicar las explicaciones, los resultados obtenidos y los procesos
seguidos en la investigacion.

En el area se ha previsto que los referidos procesos, propios de la indagacién,
son semejantes en uno y otro grado, pero aumentan en complejidad; teniendo en
cuenta su dificultad en relacién conla edad y el nivel de desarrollo de los
estudiantes. Asi, mientras los estudiantes del tercer y cuarto ciclos realizan
observaciones para encontrar evidencias que sustenten su conocimiento del mundo
que les rodea, los estudiantes del quinto ciclo ensayan “explicaciones cientificas”
basadas en evidencias y argumentos |6gicos producto de la reflexién y el debate de

sus observaciones.

2.2.8. LAEXPERIMENTACION EN CIENCIA Y TECNOLOGIA

Candelas. A. (2003) Evaluacion del impacto de los laboratorios virtuales con
acceso remoto en el aprendizaje de las préacticas de estudios de ingenieria. XXIV

Jornadas de Automatica. Instituto de Automatica y Fabricacion.

La experimentacion tiene como propdsito que el estudiante reconozca las
caracteristicas de esta actividad cientificay tecnoldgica, su utilidad como una estrategia
didactica fundamental en la ensefianza del de Ciencia Yy tecnologia en la escuela
primaria, para lograr el conocimiento sistemético de los fendmenos y los
procesos naturales. Es importante que los estudiantes identifiquen las
caracteristicas de la experimentacion y diferencien las finalidades de la que se
realiza en el &mbito cientifico profesional y de la que se aplica en la practica

escolar en la escuela primaria.
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Los estudiantes de educacion deben disefiar secuencias didacticas, someterlas al
andlisis del grupo vy aplicarlas en la escuela primaria. Finalmente, deben reconocer la
importancia de evaluar el avance gradual de los nifios y emplear la informacién
obtenida para la planificacion de clases subsecuentes. “Estrategias de ensefianza:
la investigacion”, se pretende que los futuros maestros identifiquen a la
investigacion como una estrategia de ensefianza que permite que los nifios amplien
sus explicaciones acerca de lo que sucede a su alrededor; asimismo, como un
mecanismo de formulacion, tratamiento y resolucién de problemas.

La investigacion permite incorporar otras estrategias como la observaciéon, la
manipulacion, la experimentacion. Asimismo, favorece la puesta en practica de
habilidades para buscar, organizar, interpretar, discernir y sistematizar informacion.
A través de la investigacion, los estudiantes pueden resolver sus dudas e
inquietudes de la misma asignatura y de otras. EIl estudiante deberd tener
claridad respecto a la diferencia entre la interpretacion formal de la ciencia y las
nociones a que pueden llegar los nifios a través de las actividades de investigacion,
como aproximaciones iniciales al pensamiento cientifico.

Se pretende que el futuro maestro comprenda el proceso de investigacion y aplique
dicho conocimiento como una estrategia de ensefianza del en el nivel primario. Una
estrategia de ensefianza de la investigacion, que se propone para aplicarla en el
aula, es el manejo de proyectos, las etapas y aspectos por considerar durante su
realizacion deben ser tomados como sugerencias, para evitar caer en esquemas
rigidos que no contribuyen ni a la resolucion de problemas ni a una mejor
comprension de los fendmenos naturales. Por ello, se propone que el estudiante

disefie situaciones de aprendizaje mediante las cuales aproveche el entorno,
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identifiqgue las inquietudes e interrogantes que puedan tener, que sean viables de
trabajar, e implemente actividades que favorezcan el desarrollo de habilidades para
elaborar preguntas, plantear como resolverlas y realizar las actividades que se
deriven de lo anterior para la solucién de problemas. Dichas situaciones pueden
formularse como proyectos de investigacion concretos, realizables y adecuados al
nivel cognitivo de los estudiantes y al contexto social, cultural y linglistico. Para
ello es importante aprovechar las diversas lecciones o bloques de los libros de textos
de ciencias naturales en que se trabajan proyectos de investigacion. El desarrollo
de proyectos de investigacion de ciencias naturales proporciona la posibilidad de
fomentar el aprendizaje sobre los fendémenos naturales, profundizar en los
conocimientos que se requieren para resolver el problema seleccionado y desarrollar
habilidades en forma gradual.

La Robdtica Educativa en el Aspecto Cognoscitivo

Los ambientes que involucran la robdtica educativa permiten exponer experiencias que

resaltan la creatividad y pensamiento de los alumnos.

El principal objetivo de la ensefianza de la Robotica Educativa, es lograr una adaptacion
de los alumnos a los procesos productivos actuales, en donde la automatizacion juega un
rol muy importante.

A continuacion, algunas aplicaciones cognoscitivas:

e Promover los experimentos, donde el equivocarse es parte del aprendizaje y el

autodescubrimiento.

o Desarrollar sus conocimientos.
o Desarrollar la habilidad en grupo, permitiendo a las personas socializar.

o Desarrollar el aprendizaje en forma diversa.
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Aplicacion de la Robotica Educativa

La Robotica Educativa es concebida como un objeto de estudio y dominio, donde se
puede estimular el acercamiento personalizado, construccion e investigacion con
materiales educativos en diversos niveles. Lo que se desea con la presencia de las
tecnologias en el aula, es crear ambientes de aprendizajes, donde se puedan desarrollar

habilidades para estructurar investigaciones y asi resolver problemas concretos.

A continuacion, algunas aplicaciones:

o Laadopcion de criterios de disefio y evaluacion de las construcciones.

o La valoracion de si mismos como constructores e inventores en este caso contexto.

Tecnologia en robética educativa

La Robdtica Educativa apoya a los nifios a aplicar sus conocimientos y capacidades de
fisica, matematicas, logica, programacion, disefio, planeacion, entre otras habilidades,
mismas que también adquieren como, trabajo en equipo, trabajar sobre proyectos y
resolucion de problemas también tener Participacion e imaginaciéon y creatividad,
aplicandola a modelos tecnoldgicos apoyados con modelos pedagdgicos, mismos que

refuerzan el proceso de ensefianza-aprendizaje.

2.2.9. FUERZA'Y MOVIMIENTO.

. FUERZA
La fuerza es relacionada comouna accion que ejerce un cuerpo sobre otro. Los
objetos son quienes poseen la capacidad de ejercer fuerzas a causa de algun tipo de

interaccion.
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. EQUILIBRIO DE FUERZAS.

Alguna de las fuerzas, estdn siempre actuando sobre los cuerpos. Pero darse
cuenta de su presencia no es siempre evidente. En ocasiones las fuerzas que
interactan sobre un cuerpo se contrarrestan entre si lo cual puede ser nombrado
“las fuerzas se anulan mutuamente y el cuerpo seencuentra en equilibrio”.

Las fuerzas son vectores, lo cual dice si los vectores tienen la misma direccion pueden
ser sumados directamente, y el resultado es otro vector.
. EFECTOS DE UNA FUERZA.

Cuando las fuerzas actian producen movimiento sobre algin cuerpo o si no
| o contrario. Sobre cada cuerpo actian muchas fuerzas ala vez, las cuales si las
sumamos recibe el nombre de fuerza neta y estas equivale a la fuerza de
todas las demas. Si la fuerza neta fuese cero, quiere decir que el cuerpo esta

sin movimiento o a una velocidad constante.

. FUERZA DE TENSION.

Es cuando las fuerzas van hacia afuera.

. FUERZA DE COMPRESION.

Es cuando las fuerzas externas, se hacen desde afuera hacia el centro.

TIPOS DE FUERZAS

El término fuerza alude a todo agente que dispone de la capacidad de transformar la

cantidad de movimiento o la forma de un determinado cuerpo material.
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. FUERZA DE GRAVEDAD O GRAVITATORIA.

Esta clase de fuerza es aquella producida entre los objetos con masa. Es decir, todo
elemento compuesto de la misma experimenta la fuerza gravitatoria, a pesar de ser la méas
débil de las cuatro. Dicha fuerza, ademas, es la causante de los grandes movimientos
llevados a cabo en el universo, como son la orbita de la luna alrededor de la tierra y de

los planteas alrededor del sol.

. FUERZA ELECTROMAGNETICA.

La fuerza electromagnética o electromagnetismo es una interaccion experimentada entre
particulas que cuentan con carga eléctrica. Por un lado, encontramos la fuerza
electroestética, la cual actla sobre cargas en reposo; y por otro se observan las fuerzas
eléctrica y magnética, las cuales interaccionan entre cargas que estan en movimiento uno

respecto a otra.

Es débil y su alcance, al igual que la fuerza anterior, es infinito.

MOVIMIENTO.
Es una magnitud vectorial, que se mantiene constante en una interacciéon cuando la fuerza

externa es nula.
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2.3 GLOSARIO DE TERMINOS BASICOS

ROBOT: Es una entidad virtual o mecanica artificial. En la practica, esto es por
lo general un sistema electromecanico que, por su apariencia 0 Sus movimientos,
ofrece la sensacion de tener un proposito propio.

ROBOTICA: Eslaramadela tecnologia que se dedica al disefio, construccion,
operacion, disposicion estructural, manufactura y aplicacion de los robots.
COMPUTADOR XO: Anteriormente conocida como la computadora de 100
dolares, la maquina de los nifios 2B1 o Ceibalita. Es una computadora subportatil
prevista para su distribucion alrededor del mundo, para facilitarles el acceso al
conocimiento y oportunidades de explorar, experimentar y expresarse segun el espiritu
del construccionismo.

SIMULACION: Es el artificio contextual que referencia la investigacion de una
hipotesis 0 un conjunto de hipdtesis de trabajo utilizando modelos virtuales o concretos
INSTRUCCION:  Descripcion documentada de una actividad o tarea.
Macroproceso: Conjunto de Procesos interrelacionados y con un objeto genera
comun. Mapa de Procesos: Diagrama que permite identificar los procesos de una
organizacion y describir sus interrelaciones principales.

PROCEDIMIENTO: Forma especificada para llevar a cabo una actividad o proceso.
PROCESO: Conjunto de actividades mutuamente relacionadas que interactuan, las
cuales transforman elementos de entrada en salidas.

REGISTRO: Documento que presenta resultados obtenidos o proporciona evidencia
de actividades desempefiadas.

SISTEMA: Conjunto de elementos mutuamente relacionados que interactGan entre si.
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2.4 HIPOTESIS Y VARIABLES.
2.4.1 HIPOTESIS GENERAL.

La Robdtica Educativa es eficaz en el desarrollo de la capacidad de fuerza y
movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata”

Puno 2016.

2.4.2 HIPOTESIS ESPECIFICAS.

- La robdtica educativaes eficaz parael manejo tecnolégico en simulaciones de
fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682

“Uros Torani Pata” Puno 2016.

- La robdtica educativa es eficaz para la aplicacion de simulaciones de fuerza y
movimiento en los estudiantes del 6to grado de lalEP. N° 70682 “Uros Torani

Pata” Puno 2016.

- La Roboética Educativaes eficaz en el desarrollo de las habilidades cognoscitivas

de fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682

“Uros Torani Pata” Puno 2016.
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2.5. OPERACIONALIZACION DE VARIABLES.
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VARIABLES [DIMENSIONE |[INDICADORES ESCALA [INSTRUM.
S
1. V. -Estimula el interés de los
educandos en el pensamiento Logro Aplicacion de
robética tecnologico. destacado
educativa -Dinamiza el manejo del del sesiones de
COGNOSCITIVA [computador XO. AD aprendizaje
-Mejora las habilidades de (17-20)
aprendlzaje._ _ o | Gufas
-establece criterios de aprendizaje . manuales
tecnoldgico. Logro
previsto Listas de
A cotejo
-Disefia robots de simulacion con |(14-16)
2.V.D facilidad.
-construye robots de distinta
APLICACION [utilidad.
-Resuelve problemas EEn Proceso
relacionados con la Robdtica. B
Aprendizaje de -Desarrolla las practicas de (11-13)
la capacidad de simulacion de robots
fuerza'y adecuadamente.
movimiento.
Deficiente C=
00-10
-Asimila el trabajo de programacion
y simulacion
-Define criterios basicos para la
TECNOLOGIA |elaboracion de un robot.
-Plasma sus mejores ideas en un
objeto tecnologico util.
- Explica el proceso de
funcionamiento del robot.
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CAPITULO III
DISENO METODOLOGICO DE LA INVESTIGACION
3.1 TIPO Y DISENO DE LA INVESTIGACION

El presente trabajo de investigacion se enmarca dentro del tipo de
investigacion experimental, por cuanto trata de verificar la relacién que existe
entre la variable independiente y la variable dependiente, mediante el método
experimental.

El disefio de investigacion es cuasi-experimental, desarrollados con dos grupos
designados de forma no aleatoria, tanto en el grupo experimental y el grupo

control, donde se aplico dos pruebas el pre y post test. (HERNANDEZ

SAMPIERI.)
GRUPO PRE-TEST TRATAMIENTO POST-TEST
EXPERIMENTAL
GE. Y1 X Y2
GC. Y1 Y2
DESCRIPCION.

GE = grupo experimental.

GC = grupo de control.

Y = prueba de entrada (pre- test).
Y2 = prueba de salida (post- test).

X = Sera el resultado experimental.

40

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis




Universidad

TESIS UNA - PUNO i3 Nacional del
Altiplano

3.2. POBLACION Y MUESTRA DE INVESTIGACION.

3.2.1 POBLACION.

La poblacion estd referida a las secciones Ay B del por sexto grado de la IEP.

N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno.

CUADRO N° 01

DISTRIBUCION DE ESTUDIANTES DEL SEXTO GRADO DE LA IEP. N°
70682 “UROS TORANI PATA” PUNO

NINOS Y NINA )
6to GRADO POBLACION
GENERO SUB TOTAL
seccion FEMENINO MASCULINO
A 7 10 17
B 6 13 19
TOTAL 11 25 36

Fuente: Némina de Matricula IEP. Uros Torani Pata.

Elaboracion: los investigadores.

3.2.2. MUESTRA:

Para la siguiente investigacion la muestra esta conformada por un total de 36
estudiantes del sexto grado de las cuales de la seccion “ A “que consta de 17
estudiantes y la seccion “B” que consta de 19 estudiantes, las cuales fueron

seleccionados de manera no aleatoria.

Seccibn A B total

estudiantes 17 19 36
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CUADRO N°02

SELECCION DE LA MUESTRA DE LOS ESTUDIANTES DEL SEXTO GRADO
DE LA IEP. N° 70682 “UROS TORANI PATA” PUNO

GRUPO SECCION N° DE
ESTUDIANTES
Experimental A 17
Control B 19
Total 36

Fuente: Némina de Matricula IEP. 70682 Uros Torani Pata.

Elaboracion: los investigadores.

3.3. UBICACION Y DESCRIPCION DE LA POBLACION.

El presente trabajo de investigacion, se llevara a cabo en la institucion educativa
primaria N° 70682 “Uros Torani Pata”, esta ubicado en la Region puno en la parte
sur de la ciudad de puno, en el centro poblado uros, Dicha institucion es estatal y
se encuentra en la zona rural, debido a su ubicacion geogréfica acuden nifios y
nifias de 6 a 12 afios de edad de todas las condiciones socioeconémicas de este

entorno social.
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3.4. MATERIAL EXPERIMENTAL

El material experimental que se utiliza es el siguiente:
- Kits lego (robdtica educativa).
- Ordenador XO

- Sesiones de aprendizaje con sus respectivas listas de cotejo.

3.5. TECNICAS E INSTRUMENTOS DE RECOLECCION DE DATOS.

-EXAMEN. - nos permitira comprobar los conocimientos que poseen los
estudiantes sobre una determinada cuestionpara ello se utilizara las pruebas
escritas y orales.

-OBSERVACION. - el cual nos permitira recaudar informacion sobre el
aspecto actitudinal y algunos aspectos de caracter procedimental de los
estudiantes en las diferentes actividades de interaccion pedagogica para lo cual

se utilizard como instrumento las listas de cotejo.

3.6. PROCEDIMIENTO DEL EXPERIMENTO.

Los procedimientos que se realizaran en el experimento son los siguientes:

» Se solicita permiso al director de la IEP.  N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno
para obtener la respectiva autorizacion.

»  Se coordina con los docentes responsables del aula de innovacion.

»  Seaplica las pruebas de entrada (pre-test) en nifios y nifias del sexto grado.
»  Se elabora las doce sesiones de aprendizajedonde se incluye las capacidades
propuestas para la investigacion.

»  Se aplica la prueba de salida (post-test) en los nifios y nifias del sexto
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grado del grupo experimental y control para comprobar sise ha alcanzado
favorablemente el desarrollo del razonamiento, comparandose con resultados

de la prueba de entrada.

3.7. PLAN DE RECOLECCION DE DATOS.

Se establecerd las caracteristicas de los instrumentos de investigacion.

v' Elaboracién de los cuadros de distribucion porcentual, es decir, los
cuadros estadisticos en los que se enuncian los datos recogidos en el proceso de
la investigacion.

v' Elaboracion de gréaficos estadisticos, con el fin de ilustrar los cuadros
estadisticos. Los graficos que se utiliza son los gréficos de barras.

v' Se seleccionard items o preguntas por su forma, para establecer los cuadros
de distribucién porcentual.

v/ Se organizara la matriz de procesamiento y tratamiento de datos o

tabulacion para cada tipo de preguntas o items

v Se trasladara los datos mediante los instrumentos.

3.8. DISENO ESTADISTICO PARA PROBAR LA HIPOTESIS.

o Para interpretar los datos resaltantes de la investigacion se empleara
estadistica de tendencia central y de dispersion para analizar la prueba de entrada
y salida.

. La prueba de hipotesis estadistica es Tc cuya formula requiere de los
valores de tendencia central y de dispersion para establecer las diferencias que

el experimento ha producido en el grupo experimental.
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\

T = distribucidn de T calculada.

Xe = promedio del grupo experimental .

¥. = promedic del grupo control.

§Z = wvarianza dl grupo experimental.

§? = varianza del grupoc control.

n, = tamafic de la muestra de grupo experimental.
n, = tamafic de muestra de grupo control.
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CAPITULO IV

4. ANALISIS E INTERPRETACION DE RESULTADOS DE
INVESTIGACION

En este capitulo se presenta los resultados obtenidos de la investigacion y sus respectivos
analisis e interpretacion de resultado de datos de la investigacion de la Robotica Educativa
en el desarrollo de la capacidad de fuerza y movimiento en los estudiantes del 6to grado

de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.
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INTERPRETACION

El cuadro y grafico, muestran los resultados que pertenecen a la dimension
COGNOSCITIVA de la Robdtica educativa en el desarrollo de la capacidad de fuerza y
movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno
2016.

Para el indicador Estimula el interés de los educandos en el pensamiento tecnoldgico,
tomando en cuenta la escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba
de entrada de acuerdo a la categoria de EN PROCESO encontramos a 3 estudiantes y
representa al 16%, en la categoria DEFICIENTE a 16 estudiante que representa el 84%
del estudio no teniendo a ningun estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO
Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO PREVISTO a 9 estudiantes que
representa el 47%, en la categoria de EN PROCESO encontramos a 8 estudiantes y
representa al 42%, en la categoria DEFICIENTE a 2 estudiante que representa el 11% del

estudio no teniendo a ningln estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO

Para el indicador Dinamiza el manejo del computador XO, tomando en cuenta la escala
cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la
categoria de EN PROCESO encontramos a 8 estudiantes y representa al 42%, en la
categoria DEFICIENTE a 2 estudiante que representa el 11% del estudio no teniendo a
ningln estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida

observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO PREVISTO a 13 estudiantes que
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representa el 68%, en la categoria de EN PROCESO encontramos a 5 estudiantes y
representa al 26%, en la categoria DEFICIENTE a 1 estudiante que representa el 5% del

estudio no teniendo a ningln estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO

Para el indicador Mejora las habilidades de aprendizaje., tomando en cuenta la escala
cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la
categoria de EN PROCESO encontramos a 4 estudiantes y representa al 21%, en la
categoria DEFICIENTE a 15 estudiante que representa el 79% del estudio no teniendo a
ningun estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO PREVISTO a 19 estudiantes que
representa el 100%, en la categoria de EN PROCESO, DEFICIENTE y LOGRO

DESTACADO no se encuentra a ningln estudiante.

Para el indicador Establece criterios de aprendizaje tecnoldgico, tomando en cuenta la
escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a
la categoria de EN PROCESO encontramos a 2 estudiantes y representa al 11%, en la
categoria DEFICIENTE a 17 estudiante que representa el 89% del estudio no teniendo a
ningun estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO PREVISTO a 19 estudiantes que
representa el 100%, en la categoria de EN PROCESO, DEFICIENTE y LOGRO

DESTACADO no se encuentra a ningun estudiante.
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CUADRO N° 04

PORCENTAJE DEL LOGRO DEL APRENDIZAJE DE LA DIMENSION
COGNOSCITIVA CON ROBOTICA EDUCATIVA

PROMEDIO COGNOSCITIVA
INDICADOR PRUEBA DE ENTRADA PRUEBA DE SALIDA

N % N %

Logro destacado (AD) 0 0% 0 0%
Logro previsto (A) 0 0% 15 79%
En proceso (B) 3 16% 3 16%

Deficiente (C) 16 84% 1 5%
TOTAL 19 100% 19 100%

GRAFICO N° 02

GRAFICO PORCENTAJE DE LA ROBOTICA EDUCATIVA SEGUN LA

DIMENSION COGNOSCITIVA

90%
80%
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0% mAD
50% mA
40% B
30% mC
20%
10%
0% .
ENTRADA SALIDA
Fuente: Cuadro N° 04
Elaboracion: Los investigadores
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En promedio en la dimension COGNOSCITIVA, tomando en cuenta la escala cualitativa
del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la categoria de
EN PROCESO encontramos a 3 estudiantes y representa al 16%, en la categoria
DEFICIENTE a 16 estudiante que representa el 84% del estudio no teniendo a ningln
estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO PREVISTO a 15 estudiantes que
representa el 79%, en la categoria de EN PROCESO encontramos a 3 estudiantes y
representa al 16%, en la categoria DEFICIENTE a 1 estudiante que representa el 5% del

estudio no teniendo a ningln estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO.
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INTERPRETACION

El cuadro y grafico, muestran los resultados que pertenecen a la dimension
APLICACION de la Robética educativa en el desarrollo de la capacidad de fuerza y
movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno
2016.

Para el indicador Disefia robots de simulacion con facilidad, tomando en cuenta la escala
cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la
categoria de EN PROCESO encontramos a 5 estudiantes y representa al 26%, en la
categoria DEFICIENTE a 14 estudiante que representa el 74% del estudio no teniendo a
ningun estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.
Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 3 estudiantes que
representa al 16%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 16 estudiantes que representa
el 84%, no teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO vy

DEFICIENTE.

Para el indicador Construye robots de distinta utilidad., tomando en cuenta la escala
cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la
categoria de DEFICIENTE a 19 estudiantes que representa el 100% del estudio no
teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO, LOGRO DESTACADO
y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 9 estudiantes que

representa al 47%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 10 estudiantes que representa
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el 53%, no teniendo a ningln estudiante en las categorias de EN PROCESO vy

DEFICIENTE.

Para el indicador Resuelve problemas relacionados con la Robética, tomando en cuenta
la escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo
a la categoria de DEFICIENTE a 19 estudiantes que representa el 100% del estudio no
teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO, LOGRO DESTACADO
y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 2 estudiantes que
representa al 11%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 17 estudiantes que representa
el 89%, no teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO vy

DEFICIENTE.

Para el indicador Desarrolla las practicas de simulacion de robots adecuadamente,
tomando en cuenta la escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba
de entrada de acuerdo a la categoria de DEFICIENTE a 19 estudiantes que representa el
100% del estudio no teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO,
LOGRO DESTACADO y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 2 estudiantes que
representa al 11%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 17 estudiantes que representa
el 89%, no teniendo a ningln estudiante en las categorias de EN PROCESO vy

DEFICIENTE.
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CUADRO N° 06
PORCENTAJE DE LA ROBOTICA EDUCATIVA SEGUN LA DIMENSION

APLICACION
PROMEDIO APLICACION
INDICADOR PRUEBA DE ENTRADA PRUEBA DE SALIDA

N % N %
Logro destacado (AD) 0 0% 4 21%
Logro previsto A 0 0% 15 79%

En proceso B 1 5% 0 0%

Deficiente C 18 95% 0 0%
TOTAL 19 100% 19 100%

GRAFICO N° 04
PORCENTAJE DE LA ROBOTICA EDUCATIVA SEGUN LA DIMENSION

APLICACION
95%
100% -
90% -
80% -
70% 1 M AD
60% mA
50% - 8
40% -
mC
30% -
20% -
10% -
0% . .
ENTRADA SALIDA
Fuente: Cuadro N° 06
Elaboracion: Los investigadores
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En promedio en la dimension APLICACION, tomando en cuenta la escala cualitativa del
presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la categoria de EN
PROCESO encontramos a 1 estudiantes y representa al 5%, en la categoria DEFICIENTE
a 18 estudiante que representa el 95% del estudio no teniendo a ningln estudiante en las
categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida
observamos que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 4 estudiantes que
representa al 21%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 15 estudiantes que representa
el 79%, no teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO vy

DEFICIENTE.
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INTERPRETACION )
El cuadro y grafico, muestran los resultados que pertenecen a la dimension TECNOLOGIA

de la Robotica educativa en el desarrollo de la capacidad de fuerza y movimiento en los
estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.

Para el indicador Asimila el trabajo de programacion y simulacion, tomando en cuenta la
escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada encontramos de
acuerdo a la categoria de DEFICIENTE a 19 estudiantes que representa el 100% del estudio
no teniendo a ningln estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO, LOGRO
PREVISTO y EN PROCESO

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida observamos
que en se tiene en la categoria de LOGRO PREVISTO a 19 estudiantes que representa el 100%,
no teniendo a ningln estudiante en las categorias de LODRO DESTACADO, EN PROCESO
y DEFICIENTE.

Para el indicador Define criterios basicos para la elaboracion de un robot., tomando en
cuenta la escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de
acuerdo a la categoria de EN PROCESO encontramos a 2 estudiantes y representa al 11%, en
la categoria DEFICIENTE a 17 estudiante que representa el 89% del estudio no teniendo a
ningun estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida observamos
que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 8 estudiantes que representa al
42%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 11 estudiantes que representa el 58%, no
teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO y DEFICIENTE.

Para el indicador Plasma sus mejores ideas en un objeto tecnoldgico atil. tomando en cuenta

la escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la
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categoria de EN PROCESO encontramos a 1 estudiantes y representa al 5%, en la categoria
DEFICIENTE a 18 estudiante que representa el 95% del estudio no teniendo a ningln
estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida observamos
que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 7 estudiantes que representa al
37%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 12 estudiantes que representa el 63%, no

teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO y DEFICIENTE.

Para el indicador Explica el proceso de funcionamiento del robot, tomando en cuenta la
escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la
categoria de EN PROCESO encontramos a 3 estudiantes y representa al 16%, en la categoria
DEFICIENTE a 16 estudiante que representa el 84% del estudio no teniendo a ningun
estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida observamos
que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 5 estudiantes que representa al
26%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 14 estudiantes que representa el 74%, no

teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO y DEFICIENTE.
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CUADRO N° 08
PORCENTAJE DE LA ROBOTICA EDUCATIVA SEGUN LA DIMENSION

TECNOLOGIA
PROMEDIO TECNOLOGIA
INDICADOR PRUEBA DE ENTRADA PRUEBA DE SALIDA

N % N %
Logro destacado (AD) 0 0% 5 26%
Logro previsto (A) 0 0% 14 74%

En proceso (B) 2 11% 0 0%

Deficiente (C) 17 89% 0 0%
TOTAL 19 100% 19 100%

GRAFICO N° 06

PORCENTAJE DE LA ROBOTICA EDUCATIVA SEGUN LA DIMENSION
TECNOLOGIA
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Fuente: Cuadro N° 08
Elaboracion: Los investigadores
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INTERPRETACION

En promedio en la dimension TECNOLOGIA, tomando en cuenta la escala cualitativa del
presente se puede observar que en la prueba de entrada de acuerdo a la categoria de EN
PROCESO encontramos a 2 estudiantes y representa al 11%, en la categoria DEFICIENTE a
17 estudiante que representa el 89% del estudio no teniendo a ningln estudiante en las
categorias de LOGRO DESTACADO Y LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida observamos
que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 5 estudiantes que representa al
26%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 14 estudiantes que representa el 74%, no

teniendo a ningun estudiante en las categorias de EN PROCESO y DEFICIENTE.
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CUADRO N° 09

PORCENTAJE DE LA PRUEBA DE ENTRADA Y SALIDA DE LA ROBOTICA
EDUCATIVA DEL GRUPO EXPERIMENTAL

PROMEDIO TECNOLOGIA
INDICADOR PRUEBA DE ENTRADA PRUEBA DE SALIDA
N % N %
Logro destacado (AD) 0 0% 3 16%
Logro previsto (A) 0 0% 15 77%
En proceso (B) 2 11% 1 5%
Deficiente (C) 17 89% 0 2%
TOTAL 19 100% 19 100%

PORCENTAJE DE LA PRUEBA DE ENTRADA Y SALIDA DE LA ROBOTICA

GRAFICO N° 07

EDUCATIVA DEL GRUPO EXPERIMENTAL
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Fuente: Cuadro N° 09

Elaboracion: Los investigadores
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INTERPRETACION

El cuadro y gréafico, muestran los resultados que pertenecen a la Prueba de entrada y salida del
grupo experimental de la Robotica educativa en el desarrollo de la capacidad de fuerza y

movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno
2016, tomando en cuenta la escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba

de entrada de acuerdo a la categoria de EN PROCESO encontramos a 2 estudiantes y
representa al 11%, en la categoria DEFICIENTE a 17 estudiante que representa el 89% del
estudio no teniendo a ningun estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y
LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida observamos
que en se tiene en la categoria de LOGRO DESTACADO a 3 estudiantes que representa al
16%, en la categoria de LOGRO PREVISTO a 15 estudiantes que representa el 77%, en la
categoria de EN PROCESO a 1 estudiante que representa el 5%no teniendo a ningln estudiante

en la categoria DEFICIENTE.

4.2. PRUEBA DE HIPOTESIS PARA EL GRUPO EXPERIMENTAL

1. Prueba de Hipotesis:

Ho: La Robdtica Educativa no es eficiente en el desarrollo de la capacidad de fuerza y

movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno

2016.

Ha: La Robotica Educativa es eficiente en el desarrollo de la capacidad de fuerza y

movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno

2016.

2. Nivel de significancia: a = 0.05

66

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis




Universidad

TESIS UNA - PUNO i3 Nacional del
: Altiplano

3. Estadistica de prueba: Estadistica de prueba: La prueba estadistica a realizar seré la T-

student por que el nimero de observaciones es igual a 30.

Y

T —
Ay

r

X
1 1
_+_
LR

Prueba de muestras relacionadas

t Gl Sig. (bilateral)

Par 1 PRE - POST 26.153 18 0.0001

4. Regla de Decisién:
T calculada > T tabulada se rechaza la Ho y se acepta la Ha
T calculada < T tabulada se rechaza la Ha y se acepta la Ho
T calculada = 26.153
T tabulada = 1.73406

Decision:

Como la T calculada (26.153) es mayor a la T tabulada (1.73406) es altamente
significativa, por lo que se rechaza la Hipdtesis Nula y Se acepta la Hipétesis
Alterna, lo que quiere decir La Robdtica Educativa es eficiente en el desarrollo
de la capacidad de fuerza y movimiento en los estudiantes del grupo

experimental del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.
67

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis




Universidad

TESIS UNA - PUNO [ Nacional del
Altiplano

CUADRO N° 10

PORCENTAJE LA PRUEBA DE ENTRADA Y SALIDA DE LA ROBOTICA
EDUCATIVA DEL GRUPO CONTROL

PROMEDIO
INDICADOR PRUEBA DE ENTRADA PRUEBA DE SALIDA

N % N %

Logro destacado (AD) 0 0% 0 0%

Logro previsto (A) 0 0% 1 6%
En proceso (B) 3 16% 6 35%
Deficiente (C) 14 84% 10 59%
TOTAL 17 100% 17 100%

GRAFICO N° 08

PORCENTAJE LA PRUEBA DE ENTRADA Y SALIDA DE LA ROBOTICA
EDUCATIVA DEL GRUPO CONTROL
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Fuente: Cuadro N° 10
Elaboracion: Los investigadores
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INTERPRETACION

El cuadro y gréafico, muestran los resultados que pertenecen a la Prueba de entrada y salida del
grupo control  de la Robdtica educativa en el desarrollo de la capacidad de fuerza y
movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno
2016, tomando en cuenta la escala cualitativa del presente se puede observar que en la prueba
de entrada de acuerdo a la categoria de EN PROCESO encontramos a 3 estudiantes y
representa al 16%, en la categoria DEFICIENTE a 14 estudiante que representa el 84% del
estudio no teniendo a ningun estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO Y
LOGRO PREVISTO.

Asi mismo luego de aplicadas las sesiones de aprendizaje en la prueba de salida observamos
que en se tiene en la categoria de LOGRO PREVISTO a 1 estudiantes que representa el 6%,
en la categoria de EN PROCESO a 6 estudiante que representa el 35%, en la categoria
DEFICIENTE a 10 estudiante que representa el 59% del estudio no teniendo a ningun

estudiante en las categorias de LOGRO DESTACADO.

4.3. PRUEBA DE HIPOTESIS PARA EL GRUPO CONTROL

1. Prueba de Hipdtesis:

Ho: <La Robotica Educativa no es eficaz en el desarrollo de la capacidad de fuerza y
movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno
2016.

Ha: La Robdtica Educativa es eficaz en el desarrollo de la capacidad de fuerza y

movimiento en los estudiantes del 6to grado de la IEP. N° 70682 “Uros Torani Pata” Puno
2016.

2. Nivel de significancia: o= 0.05
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3. Estadistica de prueba: Estadistica de prueba: La prueba estadistica a realizar sera la

T- student por que el nimero de observaciones es igual a 30.
XY
1 1

S, —+—
I\ m

T —

Prueba de muestras relacionadas

T Gl Sig. (bilateral)

Par 1 PRE - POST 1.652 16 0.083

4. Regla de Decision:

T calculada > T tabulada se rechaza la Ho y se acepta la Ha

T calculada < T tabulada se rechaza la Ha y se acepta la Ho

T calculada = 1.652

T tabulada = 1.7458

Decision: Como la T calculada (1.652) es menor a la T tabulada (1.7458) es no
significativa, por lo que se rechaza la Hipotesis Alterna y Se acepta la Hipotesis Nula, lo
que quiere decir La Robotica Educativa no es eficaz en el desarrollo de la capacidad de
fuerza y movimiento en los estudiantes del grupo control del 6to grado de la IEP. N°

70682 “Uros Torani Pata” Puno 2016.
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CONCLUSIONES

PRIMERA: La robdética educativa es eficaz como medio de ensefianza - aprendizaje
para el desarrollo de la capacidad de fuerza y movimiento en los
estudiantes del 6to grado de la IEP “Uros Torani Pata”, ya que motiva
a la utilizacion y aplicacion de materiales y/o equipos tecnoldgicos

manipulables y de sencilla programacion para los estudiantes.

SEGUNDA: Se identifico que la robética educativa es eficaz, en el desarrollo de la
capacidad de fuerza y movimiento ya que un 79 % de estudiantes logra un
manejo tecnologico adecuado con los materiales y/o equipos y el correcto

uso de la programacion respectiva en las simulaciones.

TERCERA: Se comprueba que la robdtica educativa es eficaz en la aplicacion de
simulaciones de fuerza y movimiento en la cual se obtuvo 21% de
estudiantes que se encuentra en la categoria logro destacado y un 79% de
estudiantes que se encuentran en la categoria logro previsto y no teniendo
a ningun estudiante en las categorias en proceso y deficiente, Superando

asi las expectativas.

CUARTA: Se demuestra que la robdtica educativa es eficaz en el desarrollo
cognoscitivo de fuerza y movimiento en la cual se obtuvo el 26 % de
estudiantes que se encuentran en la categoria logro destacado, y 74 % de
estudiantes que se encuentran en la categoria logro previsto y no teniendo
aningun estudiante en las categorias en proceso y deficiente Superando asi

las expectativas.
71

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis




Universidad

TESIS UNA - PUNO 1[L5T Nacional del
Altiplano

SUGERENCIAS

PRIMERA: fomentar la ensefianza de la ciencia y tecnologia en las instituciones
educativas usando software, equipos y materiales tecnolégicos practicos

para despertar el interés de los estudiantes.

SEGUNDA: A la UGEL para que realicen monitoreos continuos en las instituciones
educativas para observar si los docentes usan los equipos y materiales
tecnoldgicos (laptop XO, kit de robdtica) y desarrollan actividades

curriculares con los estudiantes.

TERCERA: A los directivos y autoridades de las Institucién Educativa Primaria Uros
Torani Pata deben gestionar capacitaciones y talleres continuos en robética
educativa que promuevan nuevas estrategias y metodologias de ensefianza
en los docentes y aprendizaje en los estudiantes para alcanzar un nivel

Optimo en cuanto a ciencia y tecnologia.

CUARTA: los docentes deben de implementar talleres de robdtica educativa en sus

Instituciones Educativas para mejorar el proceso de ensefianza y

aprendizaje de los estudiantes.
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ENCUESTA

INSTRUCCIONES:

Estimado estudiante, sirvase a responder la presente prueba que permitird conocer aspectos

sobre la robética educativa.

Lea por favor las preguntas cuidadosamente antes de marcar, marque con una “X” las

respuestas que mas concuerda con su opinion.

INFORMACION GENERAL:

LE.P N° 70682 “UROS TORANI PATA” PUNO

GRADO: SECCION: GENERO: FEMENINO () MASCULINO ()

PREGUNTA N°1

¢Sabe usted que es robotica educativa? S| NO
PREGUNTA N° 2
¢ Sabe usted que es un robot? S| NO
PREGUNTA N° 3
¢Sabe usted que es tecnologia? S| NO
PREGUNTA N° 4
¢Sabe usted algun tema de robdtica educativa? NO S|
PREGUNTA N° 5
¢Los docentes incluyen temas de robética educativa en la escuela? S| NO
PREGUNTA N° 6
¢ Te gustaria construir un robot? S| NO
PREGUNTA N° 7
¢Conoce las laptop XO? S| NO
PREGUNTA N° 8
¢ Te gustaria aprender robdtica educativa? S| NO
PREGUNTA N° 9
¢ Te gustaria saber cémo funciona un robot? S| NO

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis




Universidad

TESIS UNA - PUNO i3 Nacional del
: Altiplano

PREGUNTA N° 10

¢ Conoce usted el programa WEDO? S| NO

PREGUNTA N° 11

¢ Conoce usted el kit de rob6tica WEDO? S| NO

PREGUNTA N° 12

¢La institucion educativa cuenta con aulas de robética? S| NO

PREGUNTA N° 13

¢La institucion cuenta con docentes de robética? S| NO

REFERENTE AL PROCESO DEL CONOCIMIENTO DE ROBOTICA EDUCATIVA.

PREGUNTA N° 14

¢Sabe usted que es una estructura? S| NO

PREGUNTA N° 15

¢Sabe usted que es una palanca? S| NO

PREGUNTA N° 16

¢Sabe usted que es un engranaje? S| NO

PREGUNTA N° 17

¢Sabe usted que es una polea? S| NO

PREGUNTA N° 18

. H 7
¢Sabe usted que es un eje? S| NO

PREGUNTA N° 19

; 2
¢Sabe usted que es fuerza“ S| NO

PREGUNTA N° 20

_ T
¢Sabe usted que es movimiento® S| NO

Gracias por su colaboracion.
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Engranajes.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de los engranajes y su importancia.

Engranajes, Principios y - Construye modelos de sistemas de engranajes
Aplicaciones en la vida diaria. siguiendo las instrucciones de la guia de
construccion.

- Explica el funcionamiento de los engranajes
sefialando sus tipos.

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.
elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral
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ACTIVIDADES DE

INICIO

-Realiza una pregunta ¢ Qué sera un engranaje?

-Observa imagenes, donde haya objetos con engranajes.
-Dialogan sobre como seria la vida sin el uso de los engranajes,
-Contesta las preguntas:¢,En qué objetos mas encontramos los
engranajes?

-Dialogan y determinan que los engranajes son de importancia en
nuestra vida diaria.

-Responden: ¢Desde cuando el ser humano ha utilizado los
engranajes?

imagenes

Universidad
Nacional del

Altiplano

20 min

ACTIVIDADES DE PROCESO

-Lee informacion sobre los engranajes y su evolucién a lo largo
de la historia, del libro del MED.

-Reciben el Kitde WEDO por grupo

-ldentifican los tipos de Engranajes en el kit y se familiarizan
con los nombres: Engranaje de 8 y 24 dientes, Engranaje de 24
dientes de corona, Tornillo sin fin, Engranaje, soporte de 10
dientes.

-Realizar la construccién de un prototipo simple con laayuda de la guia
de construccién y con las piezas del material WEDO.

-observan que los engranajes va unido a otro, que les permite la
fuerza, disminucion, cambio de rotacion y ejes que les permite que
se mantengan firmes en los lugares.

¢ Qué pasaria si los engranajes no cuentan con ejes?

¢para qué sirven los ejes?

¢ Qué tipos de engranajes necesito para su construccion?

¢Qué tamarios de engranajes hemos utilizado?

-se organizan para elegir a un representante para explicar el
funcionamiento de la construccion.

folletos
del MED
de
robética
educativa

Kit
WEDO

Guia de
construcci
on WEDO

50 min

ACTIVIDADES

FINALES

-Dibujan diversos objetos que usan engranajes

-Responden a las siguientes preguntas ;Qué parte del tema
consideras que fue la mas dificil de realizar?

¢Como lo superaste? ¢Qué aprendiste hoy?

Cuadernos
de trabajo

20 min
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° :70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Palancas.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de las palancas y su importancia.

Maquinas simples comomedio | -Clasifica los tipos de palancas por su utilidad.
paraahorrar esfuerzo: La palanca, | -Explica sobre el uso de las herramientas y/o
aplicaciones e instrumentos. maquinas que utilizan mas de una palanca.

Demuestra satisfaccion en la - Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
elaboracion de sus modelos. participacion.
- Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral
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ACTIVIDADES DE

INICIO

-Contestan: ¢Qué es una palanca?, ;Cuéles son los elementos de la
palanca?,

¢Cuantos tipos de palancas hay? ¢Para qué nos sirve la palanca?,
¢Qué

herramientas se han construido con palancas?

Para sacar un clavo de la madera ¢Qué instrumento podemos usar?,
¢Seré una palanca?, ¢;Por qué?

-Nombran objetos que funcionen como palanca.

-Reconocen el tipo de palanca segun la ubicacion de las partes de
algunas figuras mostradas ubicando carteles en cada figura.

Laminas
y/o figuras

Listones
de
cartulina o

papel

Universidad
Nacional del

Altiplano

20 min

ACTIVIDADES DE PROCESO

-Construyen un prototipo de rompenueces simple con la ayuda de
la guia de construccién del kit WEDO

-Observan y analizan la construccion dando funcionamiento al
mismo.

-Registran sus observaciones elaborando oraciones en el siguiente
cuadro:

Herramienta:

Elementos utilizados

Cuantas partes movibles tiene
Utilidad

i Como funciona?

Rompenueces

-Se propone que desarmen la construccion en las dos partes
movibles que presenta ¢qué similitud encuentran con la palanca?
reconociendo los elementos de la palanca (resistencia, punto de
apoyo, potencia)

-Reconocen que el rompenueces estd compuesto por dos palancas
interresistentes.

-Concluyen que existen maquinas que estan constituidas por mas
de una palanca.

-elaboran en grupo un mapa mental sobre la utilidad de las
palancas (levantar, mover, romper o coger).

Kit
WEDO

Guia de
construcci
6n WEDO

50 min

ACTIVIDADES

FINALES

-Responden a las siguientes preguntas ¢Qué dificultades tuviste
una acerca del tema? ; Te parecid dificil?

-Buscan en revistas y catalogos, imagenes de herramientas o
maquinas que utilicen mas de una palanca pegandolas en sus
cuadernos.

-ldentifican los elementos de la palanca en las imagenes
encontradas.

Revistas
y/o
catalogos
de
herramient
as

20 min
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Ruedas y ejes.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de las ruedas y ejes y su importancia.

Ruedas y ejes, Principios, -Construye un prototipo simple siguiendo las
aplicaciones en la vida diaria instrucciones de la guia de construccion
-Describe el Funcionamiento de la rueda y los ejes
sefialando sus elementos e importancia.

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.
elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis




TESIS UNA - PUNO

Universidad
Nacional del

Altiplano

-Observan imagenes de la ciudad o el campo, donde hayan
w objetos con ruedas.
8 -Dialogan sobre cobmo seria la vida sin el
LéJ o | Uso de las ruedas, contestando a las preguntas: ;Como serian los | imagenes | 20 min
< O | medios de transporte? ;Qué deportes no existirian?,
O = | ;Qué juguetes tienen ruedas?, ¢En qué objetos mas encontramos la
2> 7 | rueda?
B -Dialogan y determinan que las ruedas son de mucha importancia
< | en nuestra vida diaria.
-Responden: ¢ Desde cuando el ser humano ha utilizado las ruedas?
-Reciben el kit de WEDO por grupos.
-Identifican los elementos de la rueda en el maletin y se | folleto del
familiarizan con los nombres: neumatico, rueda, eje. MED de
2 -Realizan la construccion de un auto simple con piezas de material robétiqa
ty WEDO. educativa
8 -Responden por escrito en cada grupo:
o ¢Qué pasaria si las ruedas no cuentan con ejes?
"5 ¢Para qué sirven los ejes? 50 min
“a ¢ Cuantos ejes hemos necesitado en nuestra construccion? Kit
9( ¢Qué tamafios de ejes hemos utilizado? WEDO
a -Observan que la rueda va a acompariada de un eje, que le permite i
> el movimiento y a la vez permiten que las ruedas se mantengan Guia de i
B firmes en sus lugares y que pueden ser fijas 0 moviles. gonstruca
< -Se organizan y eligen a un representante para explicar el on WEDO
funcionamiento de su construccion.
-Responden a las siguientes preguntas ¢Qué parte del tema
n consideras que fue mas dificil de realizar?, ;Como lo superaste?,
B, | ¢Qué aprendiste hoy? Cuadernos
<D‘: W | -Elaboran un mapa conceptual con los datos acerca de las de trabajo | 20 min
S <Zf ruedas y sus diferentes usos,
i
Q
<
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Poleas.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de las poleas y su importancia.

Poleas, Principios y -Construye un prototipo simple siguiendo las
Aplicaciones en la vida diaria. instrucciones de la guia de construccion.
-Describe el funcionamiento de las poleas,
seflalando sus tipos

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.

elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral
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-Realiza una pregunta ¢ Qué sera una polea?

-Observa iméagenes, donde haya objetos con poleas.
-Dialogan sobre como seria la vida sin el uso de las poleas,
-contesta las preguntas: (Cémo serian las rondanas? ;Qué | imagenes | 20 min
juguetes tienen poleas? ¢(En qué objetos mas encontramos las
poleas?

-Dialogan y determinan que las poleas son de importancia en
nuestra vida diaria.

-Responden: ¢Desde cuando el ser humano ha utilizado las
poleas?

-Lee informacidn sobre las poleas y su evolucién a lo largo de
la historia, del libro del MED.

-Reciben el Kitde WEDO por grupo folleto del
-Identifican los tipos de poleas en el kit y se familiarizan con los | MED de
nombres: polea mayor, polea menor, polea tornillo. robc')tha
-Realizar la construccién de un brazo de grda simple con las | educativa
piezas del material WEDO.

-observan que las poleas van unido a otro, que les permite la fuerza,
disminucion, cambio de rotacién y ejes que les permite que se
mantengan firmes en los lugares. Kit

¢ Qué pasaria si las poleas no cuentan con ejes? WEDO
¢para qué sirven los ejes? )
¢ Qué tipos de poleas necesito para su construccion? Guia de .
¢ Qué tamarios de poleas hemos utilizado? c,:onstrucu
-se organizan para elegir a un representante para explicar el on WEDO
funcionamiento de la construccion.

ACTIVIDADES DE
INICIO

50 min

ACTIVIDADES DE PROCESO

-Responden a las siguientes preguntas ;Qué parte del tema
consideras que fue la més dificil de realizar? Cuadernos
¢Como lo superaste? ;Qué aprendiste hoy? de trabajo | 20 min
-Dibujan diversos objetos de uso diario que usan poleas.

ACTIVIDADES
FINALES

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Estructuras y fuerzas.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de las estructuras y su importancia.

Estructuras: uso y aplicaciones -Construye modelos de estructuras siguiendo las
instrucciones de la guia de construccion.
-Explica el uso de las estructuras y fuerzas
mencionando sus tipos e importancia.

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.

elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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W -Observan un video sobre la construccion de una casa.
&) -Responden: ;Cuales son las partes de construccion mas
«@ importantes de una casa? ¢Por qué son necesarias las columnas?
9( 8 -Reciben por grupos el Kit de WEDO vy observan los pasos de | imagenes | 20 min
QO = | construccion en la guia de prototipos de estructuras.
S =
|_
Q
<
-Construyen el prototipo con los materiales del kit wedo y la guia
de construccién una silla reclinable en grupos de 3 estudiantes
Mediante una lluvia de ideas Libro del
-explican los tipos de estructuras que existen y su importancia que MEP_ de
se dan en la construccion de diferentes objetos robotha
e} . . . . . educativa
@ explican los tipos d_e fuerzqs que eX|st§n y su importancia que se
O dan en la construccién de diferentes objetos
8 fuerza de compresion.
© | ¢para qué sirve? _ 50 min
O | ;Cudl es su importancia? Kit
g Fuerza de tencion WEDO
<D( (;parfal qué sirve? _ Guia de
S ¢Cual es su importancia? _ construcci
— | -se organizan y elaboran un prototipo creado por ellos para | 34 WEDO
&’ posteriormente elegir a un representante para explicar el
funcionamiento y su importancia de la construccion.
n Realizan representaciones de una estructura del salon y la escuela
"5 o | mediante dibujos y mencionan su importancia Responden a las | Cuadernos
< 4 | siguientes preguntas ¢ Qué aprendiste hoy? de trabajo | 20 min
S <ZE ¢ Qué parte del tema consideras fue mas dificil de realizar?
= o
Q
<
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : kit wedo (materiales)

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Explora caracteristicas de los materiales y los clasifica segun sus propiedades

Los  materiales del entorno. |- Describe las propiedades de los distintos
Propiedades: color, textura, estado | materiales de las piezas del kit WeDo.
fisico, flexibilidad, transparencia,
temperatura, durabilidad, masa, peso |- Clasifica las piezas segun sus propiedades: color,
y divisibilidad. textura, forma, etc.

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.
elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
EXAMEN Ficha de Evaluacion

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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ACTIVIDADES DE

INICIO

- Los estudiantes se organizan en equipos de trabajo bajo las
indicaciones del docente.

- El coordinador de cada equipo recibe el Kit WeDo.

- Cada integrante coge una pieza u objeto del kit y responde
mediante una lluvia de ideas: ¢qué sentido utilizarias para describir
las caracteristicas de la pieza?, ;,de qué estdn compuestas las piezas,
el manual y la ficha de inventario del kit?

Kits wedo

Universidad
Nacional del

Altiplano

20 min

ACTIVIDADES DE PROCESO

- Investigan en el folleto de robética acerca de los materiales del
kit.

- Reconocen las caracteristicas generales que tienen las piezas del
kit: extension, grosor, forma, color, etc.

- Reflexionan: ;como son las piezas?, ¢qué caracteristicas
podemos distinguir?, ¢las piezas tienen algo en comun?,
¢podremos utilizar estas caracteristicas para ordenar las piezas del
kit?

- Observan la ficha gréafica del kit y comparan las caracteristicas
empleadas para disponer las piezas: por color, por utilidad, por
tamario, etc.

- Clasifican las piezas del kit segun las caracteristicas comunes de
la materia (forma, longitud, color, transparencia) segun la ficha
grafica a la que denominaran FICHA DE INVENTARIO.

Folleto de
robotica
educativa

Kit
WEDO

Ficha de
inventario

50 min

ACTIVIDADES

FINALES

- Elaboran una lista de objetos de su entorno que tienen una
caracteristica en comun. Por ejemplo, la transparencia: vidrio,
mica, forro pléstico, lentes, etc.

- Responden a las siguientes preguntas: ;qué parte del tema
consideras que fue mas dificil de realizar?,

¢ Como lo superaste?, ¢qué aprendiste hoy?

Cuadernos
de trabajo

20 min

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A
ESTUDIANTES : CRISTIHAN QUISPE JILAPA

JAVIER CHILA PEREZ

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Engranajes.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de los engranajes y su importancia.

Engranajes, Principios y - Construye modelos de sistemas de engranajes
Aplicaciones en la vida diaria. siguiendo las instrucciones de la guia de
construccion.

- Explica el funcionamiento de los engranajes
sefialando sus tipos.

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.
elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral

Repositorio Institucional UNA-PUNO

No olvide citar esta tesis




TESIS UNA - PUNO

Universidad
Nacional del

Altiplano

" -Realiza una pregunta ¢ Qué es el engranaje?
&)
@ -Dialogan sobre como seria la vida sin el uso de los engranajes,
O O | -Contesta las preguntas: ;Qué objetos usan engranajes? ¢qué | imagenes | 20 min
g Q| objetos usan mas los engranajes?
S = -Dialogan y determinan que los engranajes son de importancia en
— nuestra vida diaria.
(5(’ -Responden: ¢Desde cuando el ser humano ha utilizado los
engranajes?
-Lee informacién practica sobre los engranajes del libro del
MED.
-Reciben el Kitde WEDO por grupo folletos
-Identifican los tipos de Engranajes en el kit: Engranaje de 8 y | del MED
24 dientes, Engranaje de 24 dientes de corona, Tornillo sin fin, | de
8 Engranaje, soporte de 10 dientes. robétiqa
'C')J -Realiza la construccion de un prototipo con la ayuda de la guia de | educativa
o) construcciony con las piezas del material WEDO.
o -observan gue los engranajes va unido a otro, que les permite la _
LéJ fuerza, disminucion, cambio de rotacion y ejes que les permite que 50 min
P se mantengan firmes en los lugares. Kit
'-5 ¢para qué sirven los engranajes? WEDO
< ¢ Qué tipos de engranajes necesito para su construccion?
g ¢ Qué tamarios de engranajes hemos utilizado? Guia de
— | -se organizan para elegir a un representante para explicar el | -onstrucci
(<'E) funcionamiento de la construccion. 6n WEDO
%) -Responden a las siguientes preguntas ¢Qué parte de la construccion
"S o | consideras que fue la mas dificil de realizar? Cuadern_os
<Df L1 ¢ Qué tipos de engranajes usaste en la construccion? de trabajo | 20 min
=<
> 2
= w
Q
<
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° :70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A
ESTUDIANTES : CRISTIHAN QUISPE JILAPA

JAVIER CHILA PEREZ

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Palancas.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de las palancas y su importancia.

Maquinas simples comomedio | -Clasifica los tipos de palancas por su utilidad.
paraahorrar esfuerzo: La palanca, | _Explica sobre el uso de las herramientas y/o

aplicaciones e instrumentos. maquinas que utilizan mas de una palanca.

Demuestra satisfaccion en la - Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
elaboracion de sus modelos. participacion.

- Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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" -Contestan: ¢Qué es una palanca?, ;Cuéles son los elementos de la
a palanca?, Laminas
N ¢ Cuéntos tipos de palancas hay? ¢Para qué nos sirve la palanca?, | y/o figuras
a9 20 min
g LE) Listones
S = | -Nombran objetos que funcionen como palanca. de
— -Reconocen el tipo de palanca segun la ubicacion de las partes de | cartulina o
(<'() algunas figuras mostradas ubicando carteles en cada figura. papel
-Construyen un prototipo con la ayuda de la guia de construccion
del kit WEDO
-Observan y analizan la construccion dando funcionamiento al
mismo.
-Registran sus observaciones elaborando oraciones en el siguiente
% cuadro: _ Kit
: I
O g;nn?::w;?:gtzﬁﬁzados WEDO
8 Cuantas partes movibles tiene
o Utilidad _ Guia de B
Ll ¢ Cémo funciona? B 50 min
a) L construccl
A -Se propone que desarmep la_construccion en las dos partes | sn WEDO
a) movibles que presenta ¢qué similitud encuentran con la palanca?
<DE reconociendo los elementos de la palanca (resistencia, punto de
S apoyo, potencia)
= -Reconocen que la construccion esta compuesto por dos palancas
(<-E’ interresistentes.
-elaboran en grupo un mapa mental sobre la utilidad de las
palancas (levantar, mover, romper 0 coger).
-Responden a las siguientes preguntas ¢Qué dificultades tuviste
% en tu construccion? ¢ Te parecid dificil? Revistas
QO o | -ldentifican los elementos de la palanca en las diferentes y/o
<Df 1 | construcciones de sus compafieros. catdlogos | 20 min
>3 de
. herramient
2 as
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Ruedas y ejes.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de las ruedas y ejes y su importancia.

Ruedas y ejes, Principios, -Construye un prototipo simple siguiendo las
aplicaciones en la vida diaria instrucciones de la guia de construccion
-Describe el Funcionamiento de la rueda y los ejes
sefialando sus elementos e importancia.

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.
elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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- Contestan: ;Qué es una rueda?
w -¢QUué es un eje?
g -Responden: ¢ Desde cuando el ser humano ha utilizado las ruedas?
LéJ o imagenes | 20 min
<O - L . -
O = | ;Qué objetos usan ruedas? ¢ Qué objetos usan ejes?¢En qué objetos
E mas encontramos la rueda?
O -Dialogan y determinan que las ruedas son de mucha importancia
< | en nuestra vida diaria.
-Reciben el kit de WEDO por grupos.
-ldentifican los elementos de la rueda folleto del
-Realizan la construccion de un objeto con piezas del kit WEDO. | MED de
Q | -Responden por escrito en cada grupo: robotica
| 4 Qué pasaria si las ruedas no cuentan con ejes? educativa
8 ¢Para qué sirven los ejes?
& ¢ Cuéntos ejes hemos necesitado en nuestra construccion?
O | ¢Qué tamafios de ejes hemos utilizado? 50 min
i -Observan que la rueda va a acompariada de un eje, que le permite Kit
2 | el movimiento y a la vez permiten que las ruedas se mantengan | WEDO
a firmes en sus lugares y que pueden ser fijas 0 moviles. Guia d
E -Se organizan y eligen a un representante para explicar el coL:::truici
funcionamiento de su construccion. .
> 6n WEDO
-Responden a las siguientes preguntas ¢Qué parte de la
% construccién consideras que fue mas dificil de realizar?, ;Cémo
QO o | lo superaste?, ;Que aprendiste hoy? Cuadernps
<DE I%J de trabajo | 20 min
>z
= o
Q
<
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INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Poleas.

DURACION - Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de las poleas y su importancia.

Poleas, Principios y -Construye un prototipo simple siguiendo las
Aplicaciones en la vida diaria. instrucciones de la guia de construccion.
-Describe el funcionamiento de las poleas,
seflalando sus tipos

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.

elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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-Realiza una pregunta ¢ Qué sera una polea?

-Observa imagenes, donde haya objetos con poleas.
-Dialogan sobre como seria la vida sin el uso de las poleas,
-contesta las preguntas: (Como serian las rondanas? ¢Qué | imagenes | 20 min
juguetes tienen poleas? ¢En qué objetos mas encontramos las
poleas?

-Dialogan y determinan que las poleas son de importancia en
nuestra vida diaria.

-Responden: ¢Desde cuando el ser humano ha utilizado las
poleas?

-Lee informacidn sobre las poleas y su evolucion a lo largo de
la historia, del libro del MED.

-Reciben el Kitde WEDO por grupo folleto del
-Identifican los tipos de poleas en el kit y se familiarizan con los | MED de
nombres: polea mayor, polea menor, polea tornillo. robétha
-Realizar la construccién de un brazo de gria simple con las | educativa
piezas del material WEDO.

-observan que las poleas van unido a otro, que les permite la
fuerza, disminucion, cambio de rotacion y ejes que les permite que
se mantengan firmes en los lugares. Kit
¢Qué pasaria si las poleas no cuentan con ejes? WEDO
¢para qué sirven los ejes? ]
¢ Qué tipos de poleas necesito para su construccion? Guia de .
¢ Qué tamarios de poleas hemos utilizado? gonstruca
-se organizan para elegir a un representante para explicar el on WEDO
funcionamiento de la construccion.

ACTIVIDADES DE
INICIO

50 min

ACTIVIDADES DE PROCESO

-Responden a las siguientes preguntas ¢(Qué parte del tema
consideras que fue la més dificil de realizar? Cuadernos
¢Como lo superaste? ;Qué aprendiste hoy? de trabajo | 20 min
-Dibujan diversos objetos de uso diario que usan poleas.

ACTIVIDADES
FINALES

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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W -Observan un video sobre la construccion de una casa.
&) -Responden: ;Cuales son las partes de construccion mas
«@ o importantes de una casa? ¢Por qué son necesarias las columnas o
9( S | soportes? iméagenes | 20 min
QO = | -Reciben por grupos el Kit de WEDO vy observan los pasos de
> — | construccion en la guia de prototipos de estructuras.
|_
Q
<
-Construyen el prototipo con los materiales del kit wedo y la guia
de construccidn una silla reclinable en grupos de 3 estudiantes.
Mediante una lluvia de ideas Libro del
-explican los tipos de estructuras que existen y su importancia que MED de
se dan en la construccion de diferentes objetos robotica
e} . . . . . educativa
A explican los tipos de fuerzas que existen y su importancia que se
O dan en la construccion de diferentes objetos
8 fuerza de compresion.
° | ¢para qué sirve? _ 50 min
S | ;Cual es su importancia? Kit
LéJ Fuerza de tencion WEDO
;para que sirve? ]
<DE cré ’Iq _ ancia? Guia de
S ¢Cual es su importancia _ construcci
— | -se organizan y elaboran un prototipo creado por ellos para | 34 WEDO
&’ posteriormente elegir a un representante para explicar el
funcionamiento y su importancia de la construccion.
% Realizan representaciones de una estructura del salon y la escuela
QO o | mediante dibujos y mencionan su importancia Responden a las Cuadernps
< 4 | siguientes preguntas ¢ Qué aprendiste hoy? de trabajo | 20 min
S <ZE ¢ Qué parte del tema consideras fue mas dificil de realizar?
i
Q
<
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : Estructuras y fuerzas.

DURACION : Dos horas pedagdgicas.

Identifica los principios del funcionamiento de las estructuras y su importancia.

Estructuras: uso y aplicaciones -Construye modelos de estructuras siguiendo las
instrucciones de la guia de construccion.
-Explica el uso de las estructuras y fuerzas
mencionando sus tipos e importancia.

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.

elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
Examen prueba oral

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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SESION DE APRENDIZAJE

INSTITUCION EDUCATIVA PRIMARIA N° : 70682 UROS TORANI PATA
TURNO : DIURNO CICLO :V GRADO :SEXTO SECCION: A

AREA - EJE : Ciencia y Ambiente.

ORGANIZADOR DE AREA : Mundo fisico y Conservacion del ambiente.
AREAS INTEGRADAS : Matematica, comunicacion y personal social.
CONTENIDO : kit wedo (materiales)

DURACION - Dos horas pedagdgicas.

Explora caracteristicas de los materiales y los clasifica segun sus propiedades

Los  materiales del entorno. |- Describe las propiedades de los distintos
Propiedades: color, textura, estado | materiales de las piezas del kit WeDo.
fisico, flexibilidad, transparencia,
temperatura, durabilidad, masa, peso |- Clasifica las piezas segun sus propiedades: color,
y divisibilidad. textura, forma, etc.

- Muestra entusiasmo y buena disposicion para la
Demuestra satisfaccion en la participacion.
elaboracion de sus modelos. - Presta atencion y se concentra en el trabajo.

TECNICAS INSTRUMENTOS
Observacion lista de cotejo
EXAMEN Ficha de Evaluacion

Repositorio Institucional UNA-PUNO
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ACTIVIDADES DE

INICIO

- Los estudiantes se organizan en equipos de trabajo bajo las
indicaciones del docente.

- El coordinador de cada equipo recibe el Kit WEDO.

- Cada integrante coge una pieza u objeto del kit y responde
mediante una lluvia de ideas: ¢qué tipos de bloques o piezas
conocen? ¢ Cuales son las piezas mas importantes del kit?, ;Cuales
son las piezas secundarias que puedes encontrar en el kit?

Kits wedo

Universidad
Nacional del
Altiplano

20 min

ACTIVIDADES DE PROCESO

- Investigan en el folleto de robotica acerca de los materiales del
Kit.

- Reconocen las caracteristicas generales que tienen las piezas del
Kit: extension, grosor, forma, color, funcionalidad, etc.

- Reflexionan: ¢para qué sirven las piezas?, ;qué caracteristicas
podemos distinguir?, ¢las piezas tienen algo en comun?,
¢podremos utilizar estas caracteristicas para ordenar las piezas del
kit?

- Observan la ficha grafica del kit y comparan las caracteristicas
empleadas para disponer las piezas: por color, por utilidad, por
tamario, funcionalidad, etc.

- Clasifican las piezas principales y secundarias del kit segun sus
las caracteristicas y funcionalidad segun la ficha grafica a la que
denominaran FICHA DE INVENTARIO.

Luego pondran sus habilidades en la construccién de un prototipo
que ellos vean por conveniente.

Folleto de
robotica
educativa

Kit
WEDO

Ficha de
inventario

50 min

ACTIVIDADES

FINALES

- Elaboran una lista de objetos de su entorno que tienen una
caracteristica en comun. Por ejemplo, la transparencia: vidrio,
mica, forro pléstico, lentes, etc.

- Responden a las siguientes preguntas: ;qué parte del tema
consideras que fue mas dificil de realizar?, ;qué aprendiste hoy?

Cuadernos
de trabajo

20 min
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